Z Google Play stáhnout a nainstalovat XCSoar (modrá ikonka)
https://play.google.com/store/apps/details?id=org.xcsoar

Propojit „Android“ zařízení s „PC“, nebo jiným způsobem do adresáře “XCSoarData“ v Android zařízení nakopírovat přiložené soubory:
CZ_2018.xcm – Mapový podklad ČR
Prostory_CZ.txt – Prostory ČR = FIR, CTR, D, P, R, TMA, TRA, TSA a LKPN
WP_Trate.cup – Předdefinované body (lze přidávat další) + Předdefinované tratě (lze přidávat další)
WP_AIP_CZ.cup – Předdefinované body z AIP (vstupní body CTR atd.)
Soubory.plr – Poláry Blaníka (Single a Dvojí)
Soubory.xcp – Předdefinované letouny využívající interní poláry XCSoar, nebo externí poláry *.plr

Dále je třeba spustit XCSoar a zadat / změnit následující nastavení:
(uvedená nastavení jsou pouze doporučením, je na každém, jaké hodnoty zadá a jak bude s XCSoar pracovat):
Jedno kliknutí – info, co se v daném bodě nachází
Dvojklik – vstup do MENU

Vše je dobré se naučit mimo ostrý provoz. K tomu slouží režim SIM ať už na zařízení „Android“ nebo na PC. Přiložené soubory XCSoar_32 a XCSoar_64 je možné rovnou (nedochází k instalaci) spustit na PC. Po prvním spuštění se v adresáři „Dokumenty“ vytvoří podadresář “XCSoarData“, kam je třeba opět nakopírovat výše uvedené soubory a provézt níže uvedená nastavení.


Popis nastavení pro milovníky nepřesných překladů v Čj:

Nastavení / Systém / Soubory stránek / Soubory stránek
· Mapový soubor = CZ_2018.xcm
· Waypointy = WP_Trate.cup
· Více Waypointů = WP_AIP_CZ.cup (ukáže se po zaškrtnutí nabídky Expert)
· Prostor = Prostory_CZ.txt
Nastavení / Systém / Zobrazení mapy / Waypointy
· Formát popisků = Celé jméno
· Lendable symbols = Semafor
Nastavení / Systém / Zobrazení mapy / Prostor
· Prostor zobrazení = Ořezání
· Výška ořezání = 2800m
· Varování = Vyp
Nastavení / Systém / Plachtařské výpočty / Bezpečnostní prvky
· Výška příletu = 200m
· Výška terénu = 100m
· Bezpečnostní Mc = 2m/s (ukáže se po zaškrtnutí nabídky Expert)
Nastavení / Systém / Plachtařské výpočty / Cesta
· Reach display = Stín
Nastavení / Systém / Výchozí hodnoty úloh / Otočné body typy
· Startovní bod = Start line
· Cílový bod = Finish line
· Otočný bod = Turn point cilinder
Nastavení / Systém / Nastavení / Záznamník
· Jméno pilota = “Vaše jméno”
Config / System / Look / InfoBox Sets
· Use final glide mode = “On”
· FinalGlide: Altn1 GR -> V GND
Nav / Waypoint Seznam
· Jméno = LKPN, OK
· Vybrat
· Šipka vpravo nebo vlevo
· Nastav jako nový domov

Popis nastavení v English

Config / System / Site Files / Site Files
· Map database = CZ_2018.xcm
· Waypoints = WP_Trate.cup
· [bookmark: _GoBack]More Waypoints = WP_AIP_CZ.cup
· Airspaces = Prostory_CZ.txt
Config / System / Map Display / Waypoints
· Label format = Full name
· Lendable symbols = Traffic lights
Config / System / Map Display / Airspace
· Airspace display = Clip
· Clip altitude = 2800m
· Warnings = Off
Config / System / Glide Computer / Safety Factors
· Arrival height = 200m
· Terrain heigh = 100m
· Safety MC = 2m/s (nabídka Expert)
Config / System / Glide Computer / Route
· Reach display = Shade
Config / System / Task Defaults / Turnpoint Types
· Start point: Start line
· Finish point: Finish line
· Turn point: Turn point cilinder
Config / System / Setup / Logger Info
· Pilot name = “Vaše jméno”
Config / System / Look / InfoBox Sets
· Use final glide mode = “On”
· FinalGlide: Altn1 GR -> V GND
Nav / Waypoint List / Name
· Name = LKPN, OK
· Select
· Šipka vpravo nebo vlevo
· Set As New Home
